STUDIUL MISCARII ,,RECTILINIE SI UNIFORMA”

Introducere.

Un corp de masa m, considerat punct material, este reperat intr-un sistem de axe de
coordonate, prin vectorul de pozitie r . Daca rezultanta fortelor care actioneaza asupra
punctului material este nula, atunci el se va deplasa cu viteza constanta, sau se va afla
in repaus.

d’r dv
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Daca F = 0, atunci Z—‘; =0, viteza corpului este constants (nici marimea si nici directia

vitezei nu se modifica iar traiectoria corpului va fi o linie dreapta). Alegem una din axele

sistemului de coordonate de-a lungul acestei drepte.

Un dispozitiv cu ajutorul caruia se poate studia miscarea rectilinie uniforma si miscarea

rectilinie variata este magina Atwood, prezentata in Figura 1.

Peste scripetele S se trece un fir inextensibil F, de masa neglijabila de care se atarna
doua greutati G si G, de mase egale M = 123 g. Peste greutatea G4 se pune o mica
supra - greutate in forma de disc (C) care are scopul de a compensa fortele de frecare
din sistem. Masa greutati G, poate fi
maritd cu ajutorul greutatilor aditionale
inelare G' si G" de mase 1.75 g, sau a
greutati H de forma dreptunghiulara

avand masa 3.37 g.

Pe tija exista doua platforme: platforma
P1 inelara si platforma P2 plina, ambele
putand culisa pe tija. La capatul superior

al tijei gradate A este fixata o platforma

mica O rabatabila pe care se aseaza
greutatea G1 pentru pozitia de repaus a

sistemului.

In cazul in care pe greutatea G1 se

aseaza o supra-greutate de masa m (G/,
) ) Figura 1. Schema masinii Atwood.
G" sau H), prin rabatarea platformei O



sistemul se pune in migcare. Un calcul simplu (efectuati acest calcul) ne arata ca

acceleratia cu care se migca corpurile va fi:

m
a=——
2M +m

Viteza fiecarui corp la un moment t va fi v = at.

Verificarea legii misgcarii rectilinie si uniforma

Platforma inelara P1 se aseaza la distanta de 30 cm sub platforma O. Pe corpul G
se aseaza supra-greutatea H. Prin deblocarea sistemului de la inelul O, corpurile se

misca uniform accelerat.

In momentul in care supra-greutatea H trece prin platforma inelara, ea este retinuta, iar
celelalte corpuri si continua miscarea cu viteza constanta, pana la contactul cu

platforma plina.

Platforma fixa P2 se va aseza la 30 cm, 50 cm, 70 cm si 100 cm sub platforma
inelara. Intre P1 si P2, miscarea se efectueaza cu viteza constanta.

Masuratori:

Fiecare student masoara:

1) timpul Tn care corpul parcurge distanta dintre Platforma O si platforma inelara P1

(cinci masuratori, tabel, calculeaza viteza gi eroarea acesteia).

2) pentru una din distantele dintre P1 gi P2 (fiecare student alta distanta), masoara
timpul in care este parcursa aceasta distanta cu viteza constanta (cinci

masuratori, tabel, calculeaza viteza si eroarea acesteia).
Prelucrarea datelor experimentale

Verificarea legii migcarii rectilinii uniforme se face comparand valoarea vitezei pe care o
are greutatea G1 cand se gaseste in dreptul platformei inelare (calculata din acceleratie
si timpul de cadere) cu viteza pe care o calculati din masuratorile dvs. (raport dintre

spatiu si timp) .



Tabelele dvs. trebuie sa arate astfel:

1. Timpul in care corpul parcurge distanta dintre Platforma O si platforma inelara P1

(cinci masuratori, tabel, calculeaza viteza gi eroarea acesteia).

Nr. t; t At At

Crt. (s) (s) (s) (s)

e calculati a.
e calculati eroarea lui a.
e calculati v.
e calculati eroarea lui v.
e v= ... &%

2. Pentru una din distantele (D) dintre P1 si P2 (fiecare student alta distanta), masoara
timpul in care este parcursa aceasta distanta cu viteza constanta (cinci masuratori, tabel,

calculeaza viteza si eroarea acesteia).

e D= ... %

Nr. L t Af; At

Crt. (s) (s) (s) (s)

e calculati v.



calculati eroarea lui v.

v= ... %

Care din masuratori contribuie mai mult la eroarea totala a vitezei? Cele de timp

sau cele de lungime?

Cele doua valori obtinute pentru viteza sunt in concordanta sau nu? Reamintim ca

ele ar trebui sa fie egale "in limita erorilor experimentale”.



