STUDIUL MISCARII RECTILINIE Sl UNIFORMA

Introducere teoretica

Un corp de masa m, considerat punct material, este reperat intr-un sistem de axe de
coordonate, prin vectorul de pozitie r. Daca rezultanta fortelor care actioneaza asupra
punctului material este nula, atunci el se va deplasa cu viteza constanta, sau se va afla in
repaus.

dr d

v =
m—-=m—=F [1
dt? dt 1]

Daca F = 0, atunci ((jj—\t/ =0, iar viteza corpului este constanta.

Verificarea legii migcarii rectilinii uniforme se realizeaza cu dispozitivul din Figura 1.

Un fir considerat ideal se ataseaza de un carucior de masa M care se poate misca fara
frecare pe un suport orizontal. Firul este trecut apoi peste un scripete (considerat ideal) iar
la celalalt capat se atarna o greutate m. Pe suportul orizontal pot culisa doi senzori optici
care vor defini lungimea parcursa de carucior (pe carucior este fixatda o pana din plastic

care are rolul de a intrerupe fascicolul in momentul trecerii caruciorului prin dreptul
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senzorilor de migcare).

Pentru aceasta lucrare, senzorul de start se plaseaza in pozitiile in care a fost plasat
senzorul stop din lucrarea precedenta iar corpul de masa m este oprit in momentul
in care caruciorul trece prin dreptul senzorului start. Senzorul stop se plaseaza la

extrema din dreapta a ginei. Procedand in acest mod, dupa oprirea corpului de masa m,
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caruciorul va avea o migcare rectilinie si uniforma iar viteza lui va trebui sa fie egala cu
viteza corespunzatoare din lucrarea precedenta. Veti masura viteza calculand raportul
dintre distanta parcursa D si timpul in care caruciorul a parcurs aceasta distanta si o veti

compara cu rezultatele experimentului precedent.
Prelucrarea datelor experimentale

Daca notam cu D distanta dintre cei doi senzori (primul dintre ei fiind plasat la una din
distantele L din experimentul precedent) si cu t timpul in care caruciorul a parcurs aceasta

distanta, atunci:
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Rezultatele obtinute, pentru fiecare L considerat, se trec intr-un tabel de forma:

L=..mv.=..%.. mls.
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unde L e pozitia senzorului de start (si la care masa m este decuplatd), una din pozitiile L
de la migcarea accelerata, v, = a.t_ este produsul dintre acceleratia si timpul masurate

pentru pozitia L, in laboratorul precedent.

e Estimati eroarea AD si treceti-o in tabel.

e Calculati eroarea Av, , folosind o formula pe care o deduceti singuri.
e Calculati eroarea Av, folosind o formula pe care o deduceti singuri.

e Care din masuratori contribuie mai mult la eroarea totala a vitezei? Cele de timp sau cele

de lungime?

e Valorile v, gi v sunt in concordanta sau nu? Reamintim ca ele ar trebui sa fie egale "in

limita erorilor experimentale”.



